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ANEXA II
Modulul principal al simulatorului unui sistem ECSL multimod (ec.  3.1-3.3)

Modulul master monomod (un mod singular) 
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Modulul parametrilor de control 
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Modulul ecuațiilor dinamice E și G ale masterului (sau un singur mod) 
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Modulul ecuației (3.1), Em master (sau un singur mod) 
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Modulul ecuației (3.3), Gm masterului (sau un singur mod) 
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Modulul ecuației (3.2), Gm master (sau un singur mod) 
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Modulul analizei campului detectat  
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Modulul de modulare al sistemului în ( (MA)  
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Modulele de modulare ale sistemului în ( (MPZ)  
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[image: image12.emf]Modulul Master - ecuatiile sistemului
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Modulul de modulare al sistemului în I (MCI)  
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Modulul de modulare ale sistemului în ( (MEO)  
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